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Objetivo 
      El objetivo del proyecto es poder ofrecer un dispositivo de automatizaci
ón de tipo domótico para el hogar, brindando un producto tecnológico adapta
do a la necesidad de los hogares argentinos. Se propone construir un interrup
tor inteligente, con una interfaz simple,  intuitiva, con funciones programables, 
que pueda medir magnitudes eléctricas, y que pueda generar una estadística 
de evaluación energética continua de los dispositivos controlados. 

 
Desarrollo 
          Un factor fundamental del desarrollo es la posibilidad de controlar y 
adquirir en tiempo real los parámetros energéticos de la salida,Tensión, 
Corriente, Potencia Activa, Potencia Aparente y Factor de Potencia, en un 
rango definido para luego poder visualizarla.  

 

 

 

 

 

          El sistema tiene sensores de tensión (voltímetros VCA/VCC) y el bloqu
e de sensor de corriente (amperímetro CA/CC). Hay bloque  de adaptadores 
de señales, para poder ser leidas las medidas por el microcontrolador. 

Luego tenemos los conmutadores, para las salidas del dispositivo. En el mod
ulo logico tenemos microcontrolador y módulo de comunicaciones WIFI. 

La interfaz de uso y monitoreo, aplicación para teléfonos móviles o la interfaz 
web para ser usada a través de una PC o dispositivo compatible mediante las 
herramientas de uso de la plataforma Blynk. 

 

 

 

 

 
                  Interfaces: Plataforma Blynk (Web Browser - PC) y plataforma Blynk (Smartphone). 

Resultados - Mediciones 
A continuación se colocarán tablas de medición correspondientes a ensayos 
en CA donde están detallados los valores de tensión, corriente, PA, FP etc. 
Para el ensayo se utilizaron las siguiente carga: 
 

• Plancha de 220V y 1200W y secador de pelo 2 velocidades de 220V y 200W/400W. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Desarrollo del Modelo de Pruebas 
                El modelo de pruebas fue desarrollado y construido y probado por     
  etapas. Cada placa cumple una o más funciones específicas del sistema.  
  Se armo utilizando placas isla y armado vinculando islas con soldaduras,   
  soldando cables y utilizando jumpers y pines, borneras y cables varios. Se  
  utilizaron componentes discretos, integrados y también módulos comerciales,   
  a fin de optimizar tiempos y reducir errores. Se montó un módulo de  
  medición de tensión y corriente alterna para poder medir en tiempo real y  
  contrastar contra nuestros sensores. 

 

 

 

 

 

 

 El Dispositivo 
            El modelo final se construyó sobre un unico PCB, montado en un 
gabinete plástico. Los conectores y la llaves de on/off se vincularon con 
cables fijados con borneras en la placa, para un ensamble y mantenimiento 
simple y practico. 

 

 

 

 

 

 

 

                             Vista del Frente del Equipo - Vista Superior de la PCB Principal 
 
    Características eléctricas: 

● Tensión de alimentación: 12 [V·DC]. 
● Tensión máxima (absoluta): 240 [V·AC] (RMS) / 24 [V·DC]. 
● Corriente máxima (absoluta):  10 [A·AC] (RMS) / 10 [A·DC]. 
● Rango medición tensión: 100 [V·AC] a 240 [V·AC] (RMS) / 6 [V·DC] a 24[V·DC]. 
● Rango medición corriente: 100 [mA·AC] a 10 [A·AC] (RMS) / 100 [mA·DC] a 10 [A·DC]. 
● Potencias máximas: ≈2400 [V.A] @FP 0,8 / ≈480 [W·DC]. 
● Frecuencia de trabajo en AC: 50/60 [Hz]. 
● Error total: 3% FE Tensión y corriente. 
● Estándar de comunicaciones: WIFI IEEE 802.11a/b/n. 
● Resolución: 0.1 [A] / 0.1 [V] / 0.1 [W] / 0.1 [VA]. 

Conclusiones 

           El resultado fue completar el diseño y la elaboración de una plataforma 
confiable utilizando tecnología de actualidad y conocimientos adquiridos duran
te la carrera, que permitieron lograr una eficiencia en la utilización de los recur
sos, el uso de metodologías de ensayos, control de errores, etc. Se llego a un 
prototipo de funcionamiento completo, logrando así el objetivo propuesto. 

           El dispositivo cumple con el alcance de los objetivos planteados, desde 
su funcionamiento hasta las cotas de error, valores nominales y máximos deta
llados; responde correctamente a la calibración (linealidad) y es robusto frente 
a factores de ruido de red e interferencia electromagnética. El software respon
de de manera correcta. No obstante, consideramos que dicho equipo puede s
er perfeccionado como parte de mejoras continuas en el futuro. 
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